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Exercice 1 : 

On considère les trois vecteurs suivants : V ](U ,1) ; y 2 (1.2,-3) ; V 3 (5,-4H). 
1°) Vérifier que ces vecteur» sont deux à deux orthogonaux. 
2°) Calculer les produits vectoriels V, A V 2 , V 2 A V 3 et V, A V 3 . 

Exercice 2 = 

Dans .e repère cartésien (0,ê x .ê y ,ê 2 ,, „„ vous donne ^ ^ ^^ 
•uiv.nt.: V,(1.1.0) ; V 2 (1,0,1) , v 3 (l.I,l). 

1°) Calculer les angles : 6, =(v,,V 2 ), « 2 = (v 2 ,y 3 j, e 3 =(v 3 .V,). 
2°) Ca.cuier ïes produit6 mixteB; v,(v aA V 3 ). - 2( - 3a _ | ^ 
Conclure. ' 

3°) Calculer le produit vectoriel suivant : V) a(v 2 a V 3 ), 

«•) Montrer en g e n e,a, Ja relation suiva , Ue , ^ ^ ^ ^ ^ ft _ . 

Exercice 3 : 
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ns le trièdre Oxvz de hase r«L Z » \ î j 

™ ae ûase t e x.e yt c 2 ) les deux points : 
P(l,-3,2) et 0(2.1,-1) 



1°) Donner les composantes des vecteursOP, 00 et PO et en A'A 

• v Cl r V, et en déduire leurs oosj 
directeurs. 
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2°) Calculer l'angle PÔQ = Q . 
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3°) Calculer le moment du vecteur PQ par rapport au point O, en déduire son 
moment par rapport aux trois axes Ox, Oy et Oz. . 

Exercice 4 : 

- 
Etant donné deux vecteurs orthogonaux Vi et V2 

1°) Montrer qu'il existe un vecteur Vo orthogonal à Vi tel que : Vo a Vi ■ V*2- 
2°) En déduire que la golution générale de la division vectorielle est : 

V = V0 + XV1 

Ey ercice 5 : 

Résoudre l'équation différentielle : y + y- 2y= sin x , avec y(0) ■ y(0) = . 

Exercice 6 : 

Trouver la fonction X satisfaisant l'équation différentielle suivante : 
X-X = t(l-t),avec les conditions initiales à t = : X=2 et X=l. 
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